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La presente invention se rapporte 1 un syst&se de caUge dynanique 
agisaant entre un ensemble rigide de coquea ou d'organes de maintien du pied 
et de la jambe, et, le pied et la jambe, ceux-ci €tant Squipgs ou non d'une 
chausaure souple ou d'un chaussonj I'ensemble penaettant une meilleure pra- 
tique du aki ou de toute autre activitfi dynamique necessitant I'iianobilisation 
du pied et de la jambe. 

On connatt de nombreux systSmes d' immobilisation du pied et de la jambe 
a I'aide de cales a fluides. On connait un syat&ne de recupSration du travail 
volontaire ou incontrole du pied par une ponpa : Brevet 76 05252 et son 
certificat d'addition 77.04133. 

La prfisente invention a pour objet de recupSrer le travail de la jambe 
dans sea mouvementa contrSlSs et incontrSlgs, a tons lea moments du skiage. 

A cet effet, la prSaente invention conceme un ensemble dynamique de 
calage du pied et de la jambe dans un ensemble rigide de coques ou d'organes 
de maintien, caracterise en ce qu'une pompe au moina, cqimiiandge par les 
mouvements de la jambe est associee i au moins un organe de regulation de 
pression, a au moins une valve et i un ensemble de cales a fluide, le tout 
participant a 1* immobilisation du pied et de la jambe dans I'ensemble rigide. 

Selon une autre caractfiristique de 1' invention, un jeu de vannes, 
diaphragmea et clapeta, peimet de rggler le dSbit et la pression du fluide 
en tout lieu du systSme. 

Selon une autre caractlristique de 1' invention, la pompe est constituSe 
d'un p^peur plaque contre la jambe, devant ou derriSre celle-ci, par une 
large lame de reaaort, qui sous I'effet de la poussge de la jambe gcrase 
une poche aouple dont il est aolidaire. et. qui constitue le corps de pompe, 
contre une forme plate et rigide fixge sur I'ensemble rigide. 

Selon une autre caractgristique de 1' invention, la pompe se trouve 
en tout point du dispoeitif d'oii elle peuc Stre eommandge par les mouvements 
de la janibe. 

Salon one autre caractgristique de 1 ' invention la pompe cosmiandge par 
la jonbe appartient a un type conan. 

Selon une autre caractgriatique de 1* invention, la pompe eat adaptge 
au gaz ou au liquide qu'elle puiae dans un rgaervoir. 

Selon une autre caractgristique de 1' invention, la pompe est adaptge 
a I'air qu'elle puiae dans I'atmoaphare. 
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La presence invention sera mieux comprise a I'aide des modes de reali- 
sation schematique reprisentes i titre d'exemple non liniitatif sur le dessia 
ci-joint, 

Selon ce dessin 1* ensemble coques 1 et la forme plate rigide 2 fixee 
sur I'ensemble coque, font obstacle I 1 'expansion des cales 3 et du corps 
de pompe souple 4. Tous les gl&nents ci-devant citSs sont repr^sentgs en 
coupe; les suivants constituent un schema de fonctionnement. L*organe 5 
de type connu controle la pression, l*organe 6 de type connu permet de faire 
communiquer le reseau sous prcssion avec 1' atmosphere : il obeit I une 
action extSrieure. Le canal 7 permet au reseau de se vider sur 1 'atmosphere 
sous I'action de I'organe 5. Selon variante, le canal 8 permet au reseau 
de se vider dans le reservoir 9. Les circuits 10 ou II selon variante 
alimentent la pompe 4. L* ensemble du circuit est Squipe de valves 13 et 
de diaphragmes de debit different 14, dont le diametre est symbolist par. 
deux traits paralleles d'ecartement variable situes de part et d'autre 
du trait continu representant le canal. Le palpeur 15 represente en coupe 
permet 1' action de la jambe sur le ressort 16 represente egalement en 
coupe. Le corps de pompe souple est solidaire par l*une de ses parois du 
ressort 16 et solidaire par sa paroi opposee de la forme rigide 2. 
20 FONCTIONNEMENT 

Apr&s introduction du pied et de la jambe dans 1* ensemble coque 1, 
et aprSs rgglage de I'organe r€gulateur de pression 5, la Jambe (ici le 
tibia) agit sur le palpeur 15 qui transmet la pression au ressort 16 qui 
ecrase le corps de pompe ^ et chasse le fluide dans le circuit selon le 
sens des f leches, sens impose par les valves et les clapets 13, Le fluide 
parvient aux cales respectives avec une vitesse differente, conditionnSe 
par le diametre des diaphragmes 14. Des que la jambe le lui permet, le 
ressort 16 tirant sur le corps de pompe remplit celui-ci. Le pompage 
8*e£fectue jusqu'ft une imnobilisation de la jambe par les cales 3, imno- 
bilisation relative correspondant & la pression permise par l*organe 5 
pr€r^gl€, de regulation ou de pression. Toute surpression dSpassant le seuil 
choisi au moment du reglage et due S un effort ou a un exces de pompage 
d€clenche par le truchement de I'organe 5 une fuite de fluide, Le fluide 
sortant du circuit par 1 ' IntermWiaire de I'organe 5 se diverse selon 
variante, soit dans 1 'atmosphere par le circuit 7, solt par le circuit 8 
dans le recipient 9, d'od il sera appelC par la pompe en empruntant Ic 
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REVENDICATIOHS 

1. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un ensem- 
ble rigide de coques ou d'organes de nainticn, caractfirisfi en ce qu'une 
pompe au moins, conBiandee par les mouvements de la jambe esc associfie I 

au moins un organe de r£gulation de pression. i au moins une valyc. et 
a un ensemble de cales I fluide, le tout participant i I'lmnobilisation 
du pied et de la jambe dans 1' ensemble rigide. 

2. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien. selon la revendication 
1, ceractSrisg en ce que : un jeu..de vannes. diaphgragmes , clapets, permet 
de rfgler le dfibit et la pression du fluide en tout lieu du systeme. 

3. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendi- 
cations 1 et 2 caract6ris6 en ce que la pompe est constitu€e par un 
palpeur plaqu6 contre la jambe, devant ou derriSre celle-ci,' par une 
large lame de ressort, qui sous I'effet de la poussee de la jambe ecrase 
une poche souple (lane et poche Stent solidaires par leur surface de 
conuct, le poche conatituant un corps de pompe), contre une forme plate 
et rigide fixge «ur 1* ensemble rigide. forme et poche £tant solidaires 
par leur surface de contact. 

4. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendi- 
cations 1 et 2 caract€ris«. • en ce que la pompe se trouve en tout point 
du dispo^itif d'oa elle pent 8tre commandSe par les aouvements de la 
jaabe. 

5. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendica- 
tions 1, 2 et 4 caracttris* - en ce que la pompe comdSe par la jambe 
apparticnt 1 un type conau. 

6. Ensesd>le dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
enaemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon I'enaemble des 
revendicationa pr€c6dentes caractfois£ en ce que la pompe est adaptSe 
au gaz ou au liquide qu'elle pulse dans un rfiservolr. 
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7. Ensemble dynanique de calage du pied et de la iamh. a 
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